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Dieser Winkelbuchse am Ende der Platine realisiert
eine Option zum MAPS-Interface:

Wenn alles ideal funktioniert muss nur BEA bei Wartung
an die Monitorsignale --- die Vervielfitigung der Signale
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Spaltenaktivierung
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gebracht,
Damit scheinen die Messbereiche kraftiger zu leuchten,
sind. Wird ein virtueller Beschleuniger seltener vorgegeben,
werden dessen Messberiche schwdcher erscheinen!

Die Datenvorgabe an die LEDs erolgt spaltenweise im Millisekundentakt:

wenn sie in Dauervorgabe
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CPLD ist TTL-tolerant!
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