2

VDD(+5V) I VEE(+3,3V)
VEC(HY) 15115V € 2RRRRRRD raav 3V 5
cdMTVONQ z
J3 ¥XXYNYXXY J3c )
ANAAAAAAAA
% <+5v YN VAV Y
©
3 J2B T
« [as Y Y Y Y ‘-
S B S S T Ny %
o
[©)
GND
[CMOS-Pegel (15V)
D CMOS-Pegel (15V) Bit2 VDD(+5V)_—" ~_
1V-Pegel vom TrafoKlemmpuls CMOS Trafokanal angeschl.Klemmpuls AB
1V-Pegel vom TrafoRahmenpuls DD(+5V) differentiell v.hinten: -15V v. rechter v. hinten n.hinten: -5V
differentiell v.hinten: Trafosignal —F TTL v. SVU eln'15V<< 9 Karte (oben) CMOS +15V % >> -5V
TTL v. SVU ein orginal L. Monitors. SK6-V B
rechtefka};i:‘5 -15v Slngle erylde
! an Front! JCHY
+15V R37 10k y_piog+15y R38 20k = . © ® =
L L U33B U33C U33D U34A - U34B - U34cC | us4D
R39 OR R40 10
+5V ——__U-Mod+/-5V —— K1 1 Trafokanal
| | | | emmpuls belegt
+3,3V R41OR |y mod+3,3v R42 10k TTL TTL zur 1 71 71 7
an Front! Front!
GND _
] 1 U35 4 U-Mod-15VREA147R 33y o Qe e o2 o Qe
15V R43698R  , ¥\\§ 3 _GND Bit3
L SFH6186-3 CMOS A
Bit3 — v. rechter—— — 316 ¢ —
GND 32A TTL g E GND Karte (oben) g E g GND
an rechte
GND = Karte (oben) -f5v
VDD(+5V) VCC(+15V) VDD(+5V) VCC(+15V)
~ . , VDD(+5V)  VCC(+15V) VDD(+5V)  VCC(+15V) :
ITL-Pegel (5V) amT Eingang! TTL-Pegel (5V) amT Eingang! TTL-Pegel (5V) amT Eingang! IIL-Pegel (5V) am Eingan
U1 U2 U3 U4
MC14504BD 1 .
Vee MC14504BD MC14504BD Vee 1 MC14504BD Vee L in kS .
c .
MODE VDD MODE VDD |2 MODE VDD |2 MODE VDD Nur Eingang ab
2 K1-RBO e 2 K2-RBO . 2 K3-RBO 2 K4-RBO e
AN A OUT F7—K7RBY CHOS = AN A OUT "5 RBA CHoS- AN A OUT 73 RB" CHoS- AN A OUT 7 KzRB1 CMoS- IO nach oben!
B_IN B_OUT Mg~ k1RB2 ‘T%el B_IN B_OUT Mg~ k2-RB2 (Tge)l B_IN B_OUT 6 K3-RB2 Pegel B_IN B_OUT g~ kz-RB2 Pegel
C_IN C_OUT =5 wipRr- (15v) C_IN C_OUT =5 wo-pR- 5V C_IN C_OUT =5 wa-pR- (15V) C_IN C OUT —=awipRr- (15Vv)
| — 10 K1-RB | — = | — N | — . -
DN  D_OUT [ 3 D IN D_OUT lg K2 RB3 DIN D_OUT lg K3 RB3 DIN D_OUT lg K4 RE3 MDR-Buchse auf
EJIN E_OUT EJIN E_OUT EJIN E_OUT EJIN E_OUT '
FIN  FouT -2 3 FIN  FouT -2 FIN  FouT -2 FIN  FouT -2 gleichem Board.
8 8 8
Vss GND Vss GND Vss GND Vss
+
VDD(+5V
(T) VEC(+15V) VE‘l’P("sV) VEC(+18V) V%D(+5V) vg)c<+15v> V%D(+5V) vgo(+15V)
TTL-Pegel (5V) am Eingandd TTL-Pegel (5V) am Eingan&! R
i echts:
U5 U6 U7 Us
MC145048D ] 1 MC145048D ] 1 MC145048D ] 1 MC145048D ] 1 Ausgang nach
|
13 MODE VDD 16 13 MODE VDD 16 13 MODE VDD 16 13 MODE VDD 16 Unten °
AN AouT [2KEREON AN AouT [ ZKERBON AN AouT [2KEREON o AN Aour [ 2KEREON o E1ng. welter hoch
B_IN B_OUT [=—2rm: Aegel B_IN B_OUT [ = anm: Aegel B_IN  B_OUT [ ma: ‘egel B_IN  B_OUT [ —anm: ‘egel : |
CIN  couT [oRoRBZ | /o) GIN  coour o ReRE | 2 o N coour [SKIRE2| 2 T cN  coour [oReREz | 2 iy zum Displayboard!
D_IN D_ouT D_IN D_ouT D_IN D_ouT D_IN D_ouT
- . 12 - . 12 — - 12 N - - 12
E_IN E_OUT E_IN E_OUT E_IN E_OUT E_IN E_OUT
] —out B ] —out B ] —out B ] —out B
FIN  F_ouT FIN  F_ouT FIN  F_ouT FIN  F_ouUT
8
Vss 8 Vss 8 Vss 8 Vss
GND = R ungerade: unten/links GND = GND =
GND — g
0R R gerade: oben/rechts 0R
K1-B3 26
o | f i e
Es gibt zweimal das gleiche Board E;gl R113 —e 2 Py 23 o R145 ot 4 oard . ro TSel0 1 J16 5 MBmano
.. . .- . _ - u em Frontboar ann mit dem Enkoder -Se man
] uberelnander,l um Uber zwei MDR K2-B3 R114 b 5 "3 I' _ R146 manuell ein Messbereich gewdhlt werden T-Sell1 3 4 MBman-1
Buchsen IO—Slgnale auszutauschen: K6-B3 ; g_l 6 ‘='= 31 ‘[ ; j; Sgidzg-die IO-Karten zur ibernahme gestellt T-Sel2 5 6 MBman-2
Eé:gl R117 :|/ ‘_( ,—‘ \: R149 Die FESA-Software stellt diesen dann ein! mog? ; ?0 MBKTan 3
R118 € 9 R150 Der Drehkodierer wahlt alle drei Bussignale. o -no
. .. K3-B3 9 e 34 : : : o : ; ; ; Mod2 11 12
Daher Nullwiderstinde zur K7-83 R119 :|/ 70 € 9 35 \: R151 Sgln Slgngl ist fliichtig - die Slgnalbusse hier 3 n ENTER
K = X R120 ——L€3—9 R152 sind statisch vom CPLD, und werden mit dem
Separation fur Signale oben E?gl R121 1; Py gg R153 "ENTER" zur Ubergabe befohlen!
bzw. unten: - R122 r XN R154 2514-6003
N . K | . &
Best. mit Ul-U4 auf Obers. d. linken IOs, PP | R123 t—€9—301 R155 -
oder mit U5-U8 auf Unters d. rechten IOs, K4-B1 ; gg 5 2 740 ; gg GND
exakt darunter. K8-B1 R126 ‘L“',i‘ R158
d+15V RT57 17 o2 42 RT29
od+15V RT58 18 S 43 RT80
A 00+3,3V R129 19 _¢y24d R161 K1-M
Zwar koénnten in Richtung MDR-Buchse U-Mod+3,3V R130 20 o9 45 R162 Ko-M i ]
die Signale gleichnamig empfangen werden K1-K R131 21 PEY 46 R163 K3-M Gesellschaft fur Schwerionenforschung mbH
- . = K5-K R132 122 471 R164 Planckstrasse 1
ohne Wldgrstand, doch b(_e_l dellf Ubgrgabe K3-K RS —¢23 '_3—‘43 Ries K4-M D-64291 Darmstadt
an das DisplayControl miissn jeweils K7-K Eigie 24 S 49 Ries ﬁgm GERMANY
. . . - & = i
beide Signale unterschieden werden! R135 'N1_0255 12VC. R167 K7-M www.gsi.de
R136 R168 K8-M e .
RT37 S S R169 MDR-IO: Eingang, Pegelw., Monitoraus., 10-Aug
R138 N N R170
R139 GND GND R171 M?\;‘T;adq—Z
R140 R172 MBman-0 Design._K\GSIJOB\SDIMAPS-202TMDR-IOWDR-IO.DSN
R141 R173 g
R142 RT74 Modified: Monday, June 26, 2023 Size: A3 Page: 1/ 3
Designer: <Designer> | Lavouter: <Layouter>
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