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1.1. PURPOSE 

67��	����%���	�����,���	�7�	�����	���������	���	�7���	��=�����	�����������	&����	��������	��	��������	
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1.2. SCOPE 

67��	����%���	�����,���	����	�7�	�� 	�����,�����	67�	.��	��	�������	�������	��	�&�	��	���	��7��	

,��%�.��2	���	7�.	��	������	�7�%	��	���	�������	7����	

1.3. IMPLEMENTATION FRAMEWORK 

&���	���/7	�7�	������������	/����	7���	���	$����	��	�7�	�&�	,��%�.��25	�7�	�����,����	���	��	�7�	
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67�	,����.��/	�.�	�7������	�����,�	�7�	��  �����	A	�� 	��������	�����,����	67��	/���	,��	���7	

���������	�	�7���	�����������5	�<������	$�7�����5	���	�7�	,�����	�7��	%���	$�	�������	��	/��	���	����	

3.1. RANGE 

��	�7�.�	��	��/���	45	.�	��,���	�.�	��������	�����	�,	������/��	67�	ContinuousSetting	�7��	

���	��2�	���	�����	,��%	�	%���%�%	��	�	%�<�%�%	���	�7�	DiscreteSetting	�7��	���	��2�	����	

������	���%������	��	�7�	valueRange	������	

Setting
value : T

ContinuousSetting
valueMin : T
valueMax : T

DiscreteSetting
valueRange : T[]

	

��/���	4�	�����/	�����	8���������	,��%	?4@9	

	

-,	������5	 �7�	! >	$���/	$����	��	����	%���	���	���	�$�����5	�	%�����/	$��.���	�7�	�$�����

��������	���.	���	�7�	����	%��	���.	��	������	8��������	��	,�/���	:9�	�	�������	��	�����	��	���	�7�	

! >	������	2��.	.7��	��$�����	�,	�����/	.��	�������B���	

ContinuousSetting
valueMin : T
valueMax : T

DiscreteSetting
valueRange : T[]

ContinuousProperty_DataType
value : T
min : T
max : T
discrete : bool = false

<<Structure>>

Setting
value : T

DiscreteProperty_DataType
value : T
range : T[]
discrete : bool = true

<<Structure>>
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��/���	:�	 �����/	$��.���	�����/	����	���	�"�	����	8���������	,��%	?4@9	

67�	,����.��/	,�����	%���	 $�	�������	 ��	���	����������	 �����������/	�	 ������/	 �<����	,��	�������	

.7���	�7�	���/�	��	=����	�$������	

Discrete setting Continuous settings 

value 
discrete = true 
range 

value 
discrete = false 
min 
max 

6�$��	
�	��������	,�����	

3���	����	�7�	�����	�����	%���	$�	����	8���	�7����	$�	�<������9	,��	�	���	�,	�	������/	���������	

3.2. DEFAULT VALUE 

67�	��,����	�����	��	�7�	�����	��	���	.7��	�	��������	��	���	�������$���	��	���7	�	����5	�7�	�����	���	

%���%�<	��	���/�	�����	�������	�7�	��,����	������	

3.3. NOTIFICATION 

67�	�������	�%���%�����/	�7�	�����,����	%���	����,�	�7�	����������	����7��/�	�����	�5	,��	�<�%���5	

�	���	�,	�	��������	.��7	�	�����	�=���	��	�7�	�������	�����	%���	���	���//��	�	����,��������	����5	�,	�	

��������	�����	��	���/�	�7��/��	$������	�,	�	�7��/�	��	����7��	��������5	�7�	�������	%���	����,�	

�7�	%���,���	���������	
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4.1. BPMS 

67�	 �� �	 ��������	 ��	 �	 ���������	 ��������	 �7��	 �������	 �7�	 ����	 �,	 �� �	 ��%��	 ���2��	 ��	 �7�	

��  ������	6��������5	�7��	����	��	��%�����	������%�	,��%	�&�	C #	�������������	���,�/��������	

4.1.1. Fields 

• value: char[][]. Channel device names. Read-Only. 

4.2. AUXILIARYBPM 

67�	��<�������� �	��������	��	�	���������	��������	�7��	�������	��<������	�� 	��%�	���2��	��	�7�	

��  ������	 6��������5	 �7��	 ��%�	 ��	 ��%�����	 ������%�	 ,��%	 �&�	 C #	 �������������	

���,�/��������	

4.2.1. Fields 

• value: char[]. Auxiliary BPM device name. Read-Only. 

4.3. VIRTUALACCELERATORINFO 

67�	0�������������������,�	��������	 ��	�	 ���������	��������	 �7��	��������	����	�$���	 �7�	�������	

��������	�������	������������	

4.3.1. Fields 

• ������������	�7��?@�	0������	�����������	������������	�����-����	

4.4. AMPLIFIERGAIN 

67�	�%���,�������	��������	��������	�7�	/���	�,	���	�� 	�%���,�����		

4.4.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	��/���	�7���	

4.4.2. Supported value 

��	�,	�����	/���	�������	"�,����	������	'�$�	
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4.5. STARTEVENT 

67�	����&����	��������	��������	�6��	��%��/	���,�/�������	D	��	�����,���	�����	������		

4.5.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.5.2. Supported value 

��	�,	�����	�����	�����	��%$����	

4.6. STOPEVENT 

67�	���&����	��������	��������	�6��	��%��/	���,�/�������	D	��	�����,���	����	������		

4.6.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.6.2. Supported value 

��	�,	�����	����	�����	��%$����	

4.7. STARTDELAY 

67�	����"����	��������	��������	�����	�,���	�����	������		

4.7.1. Fields 

�����	�,	�	!��������������/	���������	6���	���/�	

4.7.2. Supported value 

���	��������	�����	��	�7�	���/��	"�,����	������	'%��	

4.8. VIRTUALACCELERATOR 

67�	0�����������������	��������	�������	�������	������������	

4.8.1. Fields 

�����	�,	�	"������������/	���������	6���	��/���	�7���	
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4.8.2. Supported value 

��	�,	�����	�������	�����������	��%$���	,��	�������	������������	

4.9. STATUS 

67�	�����	��������	��	�	���������	��������	�7��	��������	������	��,��%������	

4.9.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.8.2. ��������	�����	

• �E33�3��	��=��������	��	������/�	

• 6-��&"�	��=��������	�������	8����	�������	�����9�	

• &��-��	���<������	�����	������	

4.10. ACQUISITONMODE 

67�	��=������� ���	��������	��	�	��������	�7��	�������	��=��������	%���	��	���	�� ��	��������	��	

���������	.7��	��=��������	��	��	���/����5	����	�����	��������	�=����	�E33�3��	

4.10.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.10.2. Supported value 

• �E3!F+6-+�E3!F+ -"&�	$���7	��	$���7	%����	

• ��>+ -"&�	��.	%����	

• G&�-+!�#����6�-3+ -"&�	B���	����$������	%����	

• �-�6�-3+-��&6+!�#����6�-3+ -"&�	��������	�,,���	����$������	%����	

4.11. OPERATIONMODE 

67�	 -�������� ���	 ��������	 ��	 �	 ��������	 �7��	 �������	 ���������	 %���	 ��	 ���	 �� ��	 ��	 ��	

�������$��	 ����	 ,��	 ����7	 ��	 $���7	 ����	 %����	 ��������	 ��	 ���������	 .7��	 ��=��������	 ��	 ��	

���/����5	����	�����	��������	�=����	�E33�3��	
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4.11.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.11.2. Supported value 

• !-36�3E-E�	����������	%���	�,	������/	8�����	$�	�����9�	

• -3&+F-6�	���	�7��	���	�7��	�����	

4.12. ARCHIVE 

67�	���7���	��������	��������	���7���	�������	,��	���	�� ��	

4.12.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.12.2. Supported value 

• "���#&"�	���7����/	��	����$���	

• �!���	���7����/	��	�!��	,���	

• ��3��H�	���7����/	��	$�����	,���	

4.13. RUN 

67�	���	��������	��	����	��	��%�����%	���	�� ��	>7��	�� 	��	��	��%	�����	��	.����	,��	����������	

��/����	,��%	�6���	

4.13.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

4.13.2. Supported value 

• -3�	�� �	���	��%���	

• -���	�� �	���	����%���		
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*� ���� !�&"���&�

5.1. POSITION 

67�	 ��������	 ��������	 ��	 �	 ���������	 ��������	 �7��	 �������	 �	 ��������	 ��%$��	 ��	 �	 ���/	 8'	 ��	 �	

��������	�,	�7�	,����	�� 	�,���	���������9�	

5.1.1. Fields 

• ������	��/���	�7���	�� 	��������	��	�	���/�	�����-����	

5.2. STATUS 

67�	�����	��������	��	�	���������	��������	�7��	��������	������	��,��%������	

5.2.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.2.2. Supported value 

• �E33�3��	��=��������	��	������/�	

• 6-��&"�	��=��������	�������	8����	�������	�����9�	

• &��-��	���<������	�����	������	

5.3. EXPERTINFO 

67�	&<������,�	��������	��������	�<����	�������	��,��%�����	�$���	�7�	�� �	67�	��������	��	�����

�����	

5.3.1. Fields 

• ���	��	�������	�,	�7�	�� �	�7��?)@	�����	

• �����	E"�	����	����	$�	�� �	�7���	�����	

5.4. AMPLIFIERGAIN 

67�	�%���,�������	��������	��������	�7�	/���	�,	�7�	�� 	�%���,����		
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5.4.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	��/���	�7���	

5.4.2. Supported value 

��	�,	�����	/���	�������	"�,����	������	'�$�	

5.5. ACQUISITONMODE 

67�	��=������� ���	��������	 ��	�	��������	 �7��	 �������	��=��������	%����	��������	 ��	 ���������	

.7��	��=��������	��	���/����5	����	�����	��������	�=����	�E33�3��	

5.5.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.5.2. Supported value 

• �E3!F+6-+�E3!F+ -"&�	$���7	��	$���7	%����	

• ��>+ -"&�	��.	%����	

• G&�-+!�#����6�-3+ -"&�	B���	����$������	%����	

• �-�6�-3+-��&6+!�#����6�-3+ -"&�	��������	�,,���	����$������	%����	

5.6. OPERATIONMODE 

67�	-�������� ���	��������	 ��	�	��������	 �7��	 �������	���������	%����	��	 ��	�������$��	����	,��	

����7	 ��	 $���7	 ����	 %����	 ��������	 ��	 ���������	 .7��	 ��=��������	 ��	 ��	 ���/����5	 ����	 �����	

��������	�=����	�E33�3��	

5.6.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.6.2. Supported value 

• !-36�3E-E�	����������	%���	�,	������/	8�����	$�	�����9�	

• -3&+F-6�	���	�7��	���	�7��	�����	
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5.7. ACQUISITION 

67�	��=��������	��������	 ��	 ���//����	��	 �7�	 ���	�,	 ���7	������	��	 �������	 ��,��%�����	�$���	 �7�	

��=���������	��������	�����,	����	���	�������	���	��=�����	�����	����,��	�������	�7����	$�	����	��	

/��	�7�	����	��	��%����	67�	��������	��	����������	

5.7.1. Fields 

• %�����!����!�����	�����%����	�,	�����	��	%�����	8���	��%�������	��=�����9�	6���	���/�	

• $���7"���!�����	��%$��	�,	$���7	����	��=������	6���	���/�	

• ��=�������#��/�7�	��%�	��	%�	�,	���/�7	�,	�7�	��=��������	8��%�	�,	�7�	����	$���79�	6���	,�����	

• �������%��	E6!	��%����%�	�,	�7�	������	6���	���/	���/�	

• �����6�/�	6�%��/	�����%	��/	,��	�7�	�����	8��	$�	�����	�����9�	

5.8. ZEROLINECALIBRATION 

67�	G���#���!���$������	��������	��2��	����	�,	B���	����	����$�������	

5.8.1. Fields 

• ����!���$������"����	����	�,	����	����$�������	����������	6���	���/	���/�	

• �������	������	�,	����$�������	����������	6���	$����	

• �����	�������	,��/	��	����	�7�	��=�����	B���	����	�������	6���	$����		

• ������	�������	,��/	��	�����	B���	����	������	��	B����	6���	$����	

• $���B��	��%$��	�,	��%����	��	��=����	��	���������	8�����/�9	B���	����	������	6���	���/�	

• ������	8��,�5	��/7�5	��5	��.�9	������	����	�����	6���	�7���?)@�	

5.9. POSITIONOFFSETCALIBRATION 

67�	��������-,,���!���$������	��������	��2��	����	�,	��������	�,,���	����$�������	

5.9.1. Fields 

• ����!���$������"����	����	�,	����	����$�������	����������	

• �������	������	�,	����$�������	����������	6���	$����	

• �����	�������	,��/	��	����	�7�	��=�����	��������	�,,���	�������	6���	$����		

• ������	�������	,��/	��	�����	��������	�,,���	������	��	B����	6���	$����	
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• $���B��	��%$��	�,	��%����	��	��=����	��	���������	8�����/�9	��������	�,,���	������	6���	���/�	

• ������	8<5	�9	������	����	�����	6���	,����?4@�	

5.10. TUNEFFTWINDOWSIZE 

67�	6�����6>����.�B�	��������	����	��%$��	�,	$���7	����	8��%����9	 ��	$�	����	��	���������	

��6�	���������	�����/	��=���������	

5.10.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	���/�	

5.10.2. Supported value 

��	�,	�����	��B���	"�,����	
'4)�	

5.11. TUNEFFTMODE 

67�	6�����6 ���	��������	��������	7�.	��6	��	�����������	

5.11.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.11.2. Supported value 

• �E3!F+�H+�E3!F�	���	$���7��	���	����	,��	��6	�����������	

• 6E�3+�H+6E�3�	����	���	$���7	��	����	,��	��6	�����������	

5.12. HARMONIC 

67�	F��%����	��������	��	����	��	�������	7��%����	������	

5.12.1. Fields 

�����	�,	�	!��������������/	���������	6���	�7����	

5.12.2. Supported value 

���	��������	�����	��	�7�	���/��	"�,����	������	)�	
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5.13. ARCHIVE 

67�	���7���	��������	��������	���7���	�������	,��	�� �	

5.13.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.13.2. Supported value 

• "���#&"�	���7����/	��	����$���	

• �!���	���7����/	��	�!��	,���	

• ��3��H�	���7����/	��	$�����	,���	

5.14. RUN 

67�	���	��������	��	����	��	��%�����%	�� �	>7��	�� 	��	 ��	��%	�����	 ��	.����	,��	����������	

��/����	,��%	�6���	

5.14.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

5.14.2. Supported value 

• -3�	�� 	��	��%���	

• -���	�� 	��	����%���		

5.15. ACTION GETLOADSTATUS(BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�� 	���������	���	��������	�������	

5.15.1. Arguments 

• $���B��	�����/�	$��	��B�	8I	'9�	6���	���/�	

• ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	�,	6� &+ 	
��������	����	.���	$�	������������	����	��%�	��	�7��	�7��	.���	,��	�=���������	��%�	C	�<���	

• �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	
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5.15.2. Returns 

E��������	���	��������	������	$���	8�)5	�:5	�45	�
5	�)5	�:5	�45	�
9�	6���	�7��?@�	

5.16. ACTION GETTRENDX(BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�� 	C	���������	��	%%	����	��%��	

5.16.1. Arguments 

��	/��#��������89	������	��/�%����	������������	

5.16.2. Returns 

C	����������	6���	,����?@�	

5.17. ACTION GETTRENDY(BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�� 	H	���������	��	%%	����	��%��	

5.17.1. Arguments 

��	/��#��������89	������	��/�%����	������������	

5.17.2. Returns 

H	����������	6���	,����?@�	

5.18. ACTION GETTRENDXY(BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�� 	8C5	H9	���������	��	%%	����	��%��	����	����	��	/��	������	��$��	�����	

5.18.1. Arguments 

��	/��#��������89	������	��/�%����	������������	

5.18.2. Returns 

8C5	H9	����������	6���	,����?4@?@�	

5.19. ACTION GETBUNCHWINDOW (START, END, UNIT, POINTS) 

���	$���7	.����.�	8�4	�	�
9	��	%�	.��7��	�7�	�����5	����	,��	�����������	�7��2	�,	�����	
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5.19.1. Arguments 

• ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	�,	6� &+ 	
��������	����	.���	$�	������������	����	��%�	��	�7��	�7��	.���	,��	�=���������	��%�	C	�<���	

• �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	

5.19.2. Returns 

6���	���/?@�	

5.20. ACTION GETINTENSITY (START, END, UNIT, POINTS) 

���	���������	.��7��	�7�	������	

5.20.1. Arguments 

��	/������7>����.89	������	��/�%����	������������	

5.20.2. Returns 

6���	���/?@�	

	

5.21. ACTION GETTUNEX (BUCKET, START, UNIT, POINTS) 

���	����	�,	C	����������	��������	6�����6>����.�B�	��,����	��%$��	�,	������	��	$�	����	8���	

��������9	��	���������	��6�	

5.21.1. Arguments 

J	 $��2���	������	$��2��	8$���7	��%$��9	,��	����	$�	����	%���5	�,	��/�����	8�
9	$���7	$�	$���7	

%���	��	�����	

J	 ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9	�	

J	 �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	

5.21.2. Returns 

6���	,����?@�	
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5.22. ACTION GETTUNEY (BUCKET, START, UNIT, POINTS) 

���	����	�,	H	����������	

5.22.1. Arguments 

��	/��6���C89�	

5.22.2. Returns 

6���	,����?@�	

5.23. ACTION GETTUNEQXQY (BUCKET, START, END, UNIT) 

���	8C5	H9	�����	

5.23.1. Arguments 

J	 $��2���	������	$��2��	8$���7	��%$��9	,��	����	$�	����	%���5	�,	��/�����	8�
9	$���7	$�	$���7	

%���	��	�����	

J	 ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	

5.23.2. Returns 

6���	,����?@?4@�	

5.24. ACTION GETENVELOPEDTRENDX (BUCKET, START, END, UNIT, 
POINTS) 

���	���������	�����	�,	C	����������	

5.24.1. Arguments 

J	 $��2���	������	$��2��	8$���7	��%$��9	,��	����	$�	����	%���5	�,	��/�����	8�
9	$���7	$�	$���7	

%���	��	�����	

J	 ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	

J	 �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	
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5.24.2. Returns 

8%��5	%�<9	�������	6���	,����?4@?@�		

5.25. ACTION GETENVELOPEDTRENDY(BUCKET, START, END, UNIT, 
POINTS) 

���	���������	�����	�,	H	����������	

5.25.1. Arguments 

��	/��&��������6����C89	��/�%�����	

5.25.2. Returns 

8%��5	%�<9	�������	6���	,����?4@?@�		

5.26. ACTION GETTUNESX (BUCKET, BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�����	�,	�����	,��	C	���������	

5.26.1. Arguments 

J	 $��2���	������	$��2��	8$���7	��%$��9	,��	����	$�	����	%���5	�,	��/�����	8�
9	$���7	$�	$���7	

%���	��	�����	

J	 $���B��	��%	$��	��B��	6���	���/�	

J	 ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	

J	 �������	��%$��	�,	������	��	$�	��������	8C	�<���9�	6���	���/�	

5.26.2. Returns 

8����<���%�	�,	$���7�����5	����9	������	6���	,����?@?@�		

5.27. ACTION GETTUNESY (BUCKET, BINSIZE, START, END UNIT, POINTS) 

���	�����	�,	�����	,��	H	���������	

5.27.1. Arguments 

��	/��6����C89	��/�%�����	
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5.27.2. Returns 

8����<���%�	�,	$���7�����5	����9	������	6���	,����?@?@�		

5.28. ACTION GETPHASEADVANCE (START, END, UNIT, POINTS) 

���	�7���	��������	

5.28.1. Arguments 

J	 ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	

J	 �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	

5.28.2. Returns 

6���	,����?@�		

5.29. ACTION GETBUNCHDATA (STARTINDEX, ENDINDEX) 

���	$���7	����5	����	,��	�7���	�������	������������	

5.29.1. Arguments 

J	 ���������<�	�����	�,,���	����<	��	�7�	������	6���	���$���	

J	 �������<�	���	�,,���	����<	��	�7�	������	6���	���$���	

5.29.2. Returns 

6���	$���?@?4@�	8���7	$���7	��������	�,	K*�$��	����9	
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+� �$, - �"(����� !�&"���&�

6.1. STATUS 

67�	�����	��������	��	�	���������	��������	�7��	��������	������	��,��%������	

6.1.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

6.1.2. Supported value 

• �E33�3��	��=��������	��	������/�	

• 6-��&"�	��=��������	�������	8����	�������	�����9�	

• &��-��	���<������	�����	������	

6.2. EXPERTINFO 

67�	&<������,�	��������	��������	�<����	�������	��,��%�����	�$���	�7�	�� �	67�	��������	��	�����

�����	

6.2.1. Fields 

• ���	��	�������	�,	�7�	�� �	�7��?)@	�����	

• �����	E"�	����	����	$�	�� �	�7���	�����	

6.3. ACQUISITONMODE 

67�	��=������� ���	��������	 ��	�	��������	 �7��	 �������	��=��������	%����	��������	 ��	 ���������	

.7��	��=��������	��	��	���/����5	����	�����	��������	�=����	�E33�3��	

6.3.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

6.3.2. Supported value 

• �E3!F+6-+�E3!F+ -"&�	$���7	��	$���7	%����	

• ��>+ -"&�	��.	%����	

• G&�-+!�#����6�-3+ -"&�	B���	����$������	%����	
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• �-�6�-3+-��&6+!�#����6�-3+ -"&�	��������	�,,���	����$������	%����	

6.4. ACQUISITION 

67�	��=��������	��������	 ��	 ���//����	��	 �7�	 ���	�,	 ���7	������	��	 �������	 ��,��%�����	�$���	 �7�	

��=���������	��������	�����,	����	���	�������	���	��=�����	�����	����,��	�������	�7����	$�	����	��	

/��	�7�	����	��	��%����	67�	��������	��	����������	

6.4.1. Fields 

• %�����!����!�����	�����%����	�,	�����	��	%�����	8���	��%�������	��=�����9�	6���	���/�	

• $���7"���!�����	��%$��	�,	$���7	����	��=������	6���	���/�	

• ��=�������#��/�7�	��%�	��	%�	�,	���/�7	�,	�7�	��=��������	8��%�	�,	�7�	����	$���79�	6���	,�����	

• �������%��	E6!	��%����%�	�,	�7�	������	6���	���/	���/�	

• �����6�/�	6�%��/	�����%	��/	,��	�7�	�����	8��	$�	�����	�����9�	

6.5. ARCHIVE 

67�	���7���	��������	��������	���7���	�������	,��	�� �	

6.5.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	

6.5.2. Supported value 

• "���#&"�	���7����/	��	����$���	

• �!���	���7����/	��	�!��	,���	

• ��3��H�	���7����/	��	$�����	,���	

6.6. RUN 

67�	���	��������	��	����	��	��%�����%	�� �	>7��	�� 	��	 ��	��%	�����	 ��	.����	,��	����������	

��/����	,��%	�6���	

6.6.1. Fields 

������	�,	�	"������������/	���������	6���	�7��?@�	
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6.6.2. Supported value 

• -3�	�� 	��	��%���	

• -���	�� 	��	����%���		

6.7. ACTION GETSIGNAL(SIGNAL, BINSIZE, START, END, UNIT, POINTS) 

���	�� 	���������	���	��������	�������	

6.7.1. Arguments 

• ��/����	�������	.7��7	��/���	��	/��	8
�)9�	6���	���/�	

• $���B��	�����/�	$��	��B�	8I	'9�	6���	���/�	

• ������	�����	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• ����	���	�,,���	��	�7�	������	6���	���$���	

• �����	�����	���	���	��/�%���	�����	6���	���%	8�E3!F+�3"&C5	6� &+ 9�	�,	6� &+ 	
��������	����	.���	$�	������������	����	��%�	��	�7��	�7��	.���	,��	�=���������	��%�	C	�<���	

• �������	��%$��	�,	������	��	$�	���������	6���	���/�	

6.7.2. Returns 

6���	,����?@�	
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.� �#�$�&!���"#�&"� &��
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?
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��������
��
����
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�'5	N���	4:	

4''(	


